o
Universm K esancsaan MaLavsia
The National University of Malaysia

Pusat Pengurusan Risiko, Kelestarian & Kesihatan Pekerjaan _ Centre for Risk : ement, Sustainability.

Rujukan: UKM.RKK.100-1/3/1
Tarikh : 31 Mei 2019

PEKELILING PUSAT PENGURUSAN RISIKO,
KELESTARIAN DAN KESIHATAN PEKERJAAN (ROSH-UKM) BIL.3/2019

DEKAN/ PENGARAH/ KETUA/ PENGETUA
FAKULTI INSTITUT/ PUSAT/ JABATAN/ KOLEJ KEDIAMAN
UNIVERSITI KEBANGSAAN MALAYSIA

YBhg. Prof.Ulung/ Prof. /Datuk /Datin /Tuan /Puan,

DASAR KESELAMATAN, KESIHATAN DAN PERSEKITARAN PEKERJAAN UNIVERSITI KEBANGSAAN
MALAYSIA

Dengan segala hormatnya saya merujuk perkara di atas.

2. Adalah dimaklumkan ROSH-UKM telah mencetak Dasar Keselamatan, Kesihatan dan Persekitaran
Pekerjaan Universiti Kebangsaan Malaysia yang telah ditandatangani oleh YBhg. Prof. Ir. Dr. Mohd. Hamdi Abd.
Shukor (Naib Canselor UKM). Dasar ini merupakan keperluan bagi pematuhan Seksyen 16, Akta Keselamatan &
Kesihatan Pekerjaan 1984.

3. Sehubungan itu, ROSH-UKM berharap pihak YBhg. Prof. Ulung/ Datuk/ Datin/ tuan/ puan dapat
menghantar wakil daripada jabatan YBhg. Prof. Ulung/ Datuk /Datin/ tuan /puan untuk datang mengambil dasar
tersebut yang bersaiz A3. Pihak ROSH-UKM juga berharap YBhg. Prof. Ulung/ Datuk /Datin/ tuan /puan dapat
mempamerkan dasar yang terkini di jabatan YBhg. Prof. Ulung/ Datuk /Datin/ tuan /puan.

Kerjasama YBhg. Prof. Ulung/ Datuk /Datin/ tuan /puan dalam perkara ini saya dahului dengan ucapan ribuan terima
kasih.

Sekian, terima kasih.

“Kurangkan Risikp, Tingkatkan Keselamatan Pekerjaan
&f Lestarikan Persekftaran”

Yang bendr,

PROF. DR. ZAIDI ISA
Pengarah
Pusat Pengurusan Risiko, Kelestarian & Kesihatan Pekerjaan
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